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(54) РАБОЧЕЕ ОБОРУДОВАНИЕ ЭКСКА­
ВАТОРА — ПРЯМАЯ ЛОПАТА
(57) Изобретение относится к оборудованию 
для горной промышленности. Цель — повы­
шение производительности работы. Рабочее 
оборудование экскаватора типа прямой ло­
паты включает стрелу 1, рукоять (Р) 2 с 
ковшом (К) 3 и механизм очистки КЗ.

Механизм очистки КЗ выполнен с шарнирно 
соединенными механизмом перевода 9 тягой 5 
и рамой 8. Тяга 5 соединена с Р2 шарни­
ром б и упругим элементом 7. На раме 8 шар­
нирно укреплены ножи 14. Они размещены 
над КЗ с возможностью взаимодействия с 
его внутренней поверхностью. Для взаимо­
действия с тягой 5 на стреле 1 установлен 
упор 4. Механизм перевода 9 выполнен в 
виде оси с упругим элементом и защелки с 
выступом, установленным с возможностью 
поворота вокруг своей продольной оси. Очи­
щается КЗ следующим образом. Посредст­
вом Р2 его поднимают до максимально 
возможной высоты. При этом Р2 движется 
вверх и тяга 5 упирается в упор 4. При 
дальнейшем перемещении Р2 сжимается уп­
ругий элемент 7. Ножи 14 входят внутрь 
КЗ и срезают налипшую породу (грунт).
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Изобретение относится к рабочему обору­
дованию экскаватора типа прямой лопаты, 
который используется в горной промышлен­
ности.

Целью изобретения является повышение 
производительности работы.

На фиг. 1 изображено рабочее обору­
дование, общий вид; на фиг. 2 — сечение 
А—А на фиг. 1; на фиг. 3 — вид Б на фиг. 1 
(шарнирный механизм в свободном положе­
нии); на фиг. 4 — то же, шарнирный ме­
ханизм в рабочем положении.

Рабочее оборудование экскаватора — 
прямая лопата состоит из стрелы 1, рукоя­
ти 2 и ковша 3, прикрепленного к рукояти, 
а также из рычажно-шарнирного механизма 
очистки ковша, который содержит упор 4, 
жестко прикрепленный к стреле, тягу 5, 
прикрепленную к рукояти посредством шар­
нира б и имеющую упругую связь с ней в 
виде упругого элемента 7, и раму 8, при­
крепленную посредством шарнирного меха­
низма 9 к тяге 5.

Шарнирный механизм 9 является меха­
низмом перевода, обеспечивающим перевод 
рамы 8 из рабочего положения в свобод­
ное, и состоит из оси 10, на конце кото­
рой размещен упругий элемент 11, и защел­
ки 12, имеющей выступы 13.

К раме 8 шарнирно прикреплены ножи 14, 
Рама 8 в совокупности с ножами 14 повто­
ряет внутреннюю поверхность ковша. Ножи 
14 имеют упругую связь 15 с рамой 8. Исход­
ное положение механизма очистки ковша: 
упругий элемент 7 разжат, рама 8 находится 
над ковшом; тяга 5 не контактирует с упо­
ром 4.

Рабочее оборудование работает следую­
щим образом.

Если нет необходимости очистки ковша 
раму 8 с ножами 14 поворачивают относи­
тельно шарнирного механизма 9 и уклады­
вают на тягу 5. Для этого перевода защел­
ку 12 фиксируют в таком положении, что ее 
выступы 13 не входят в пазы 16 (фиг. 3).

При очистке ковша раму с ножами раз­
мещают над ковшом. В рабочем положении 
защелку 12 переводят в положение, пока­
занное на фиг. 4. Выступы 13 защелки вхо­
дят в пазы 16. В этом положении защелки ра­
ма 8 уже не имеет возможности поворо­
та относительно оси шарнирного механизма 
9. Система тяга 5 — рама 8 обладает в этом
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положении необходимой жесткостью. При 
провороте рамы она занимает положение над 
ковшом и ножи размещаются над ковшом. 
Очищается ковш следующим образом. Ковш 
с открытым днищем поднимают посредством 
рукояти до максимально возможной высоты. 
Рукоять при подъеме ковша движется вверх. 
Тяга 5 упирается в упор 4. При дальней­
шем перемещении рукояти начинает сжи­
маться упругий элемент 7. Ножи 14 входят 
внутрь ковша и, скользя по стенкам, сре­
зают налипшую породу (грунт). Так как но­
жи 14 имеют шарнирную и упругую связь с 
рамой, то они имеют возможность плотно­
го прилегания к стенкам при перемещении 
ковша и рукояти вверх.

Для окончания процесса очистки необ­
ходимо опустить рукоять с ковшом. При этом 
тяга 5 выйдет из контакта с упором 4. 
Упругий элемент 7, разжимаясь, выведет но­
жи 14 из ковша. Экскаватор может про­
должать работу с чистым ковшом. При не­
обходимости процесс очистки ковша можно 
повторить. При работе не в липких грунтах 
раму с ножами выводят из ковша и уклады­
вают поворотом вокруг шарнирного меха­
низма 9 на тягу 5. Вывод механизма очист­
ки из ковша расширяет технологические воз­
можности экскаватора.

Формула изобретения

1. Рабочее оборудование экскаватора — 
прямая лопата, включающее стрелу, рукоять, 
шарнирно сочлененную с ковшом, механизм 
очистки ковша с ножами и тягами, отличаю­
щееся тем, что, с целью повышения произ­
водительности работы, механизм очистки 
ковша выполнен с тягой и рамой, соединен­
ными шарнирно и посредством механизма пе­
ревода, причем тяга соединена с рукоятью 
шарнирно и посредством упругого элемента, 
а ножи установлены на раме и размещены 
над ковшом с возможностью взаимодействия 
с его внутренней поверхностью, при этом 
рабочее оборудование снабжено упором, 
жестко установленным на стреле с возмож­
ностью взаимодействия с тягой.

2. Рабочее оборудование по п. 1, отличаю­
щееся тем, что механизм перевода выполнен в 
виде оси с упругим элементом и защелки 
с выступами, установленными с возмож­
ностью поворота вокруг своей продольной 
оси.
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