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Устройство для взаимного удержания забоя и кровли

Приведена конструкция противоотжимного 
устройства, обеспечивающего взаимное удержание 
забоя и кровли и характеризующегося минимальными 
габаритами в сложенном состоянии.

В статье [1] детально обоснована необходимость 
включения в состав механизированных крепей для 

пластов 2,2 м и более противоотжимных устройств, 
которые помимо своей основной функции обеспечивают 
на забойных консолях реакции, соизмеримые с рабочим 
сопротивлением крепи. Там же представлена конструк
ция такого устройства и приведены сведения о результа
тах его испытаний. Недостатком этого устройства 
являются значительные габариты в нерабочем положе
нии. Устройство имеет связь с козырьком и перекрыти
ем и образует шарнирный четырехзвенник, что при 
управлении козырьком или опускании его под действи
ем горного давления приводит к изменению прост
ранственного положения конструкции, нежелательного 
с точки зрения безопасности.

Другое предлагаемое устройство для крепления забоя 
(см. рисунок) включает в себя гидродомкрат 1, шток

которого пальцем 2 шарнирно соединен с перекрытием 
3. Корпус гидродомкрата посредством шарнира 4 
соединен с прижимным щитом 5 и сопряжен с хомутом 
6. Сопряжение выполнено с натягом, причем хомут 
имеет возможность осевого перемещения по корпусу. 
Хомут 6 шарниром 7 соединяется с тягой 8, подвешен
ной посредством оси 9 к перекрытию.

Хомут выполнен в виде разрезного кольца, а концы 
его соединены упругим элементом, например, в виде 
скобы.

В другом возможном варианте хомут может быть 
выполнен в виде кольца, собранного из нескольких дуг 
с внутренним радиусом кривизны, равным радиусу 
наружной поверхности корпуса гидродомкрата, концы 
которых последовательно соединены упругими элемен
тами.

Для исключения перекоса гидродомкрата и разворо
та его корпуса вокруг своей оси устройство может быть 
снабжено двумя симметрично расположенными тягами, 
между которыми шарнирно подвешен хомут.

Устройство работает следующим образом.
Перед проходом выемочной машины устройство 

находится в сложенном положении. После прохода 
выемочной машины рабочая жидкость подается в 
поршневую полость гидродомкрата. Одновременно с 
его раздвижкой происходит разворот против часовой
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Противоотжимное устройство в рабочем (а) и сложенном (б) состояниях

стрелки до прилегания щита 5 к плоскости забоя. Сила 
трения между корпусом гидродомкрата и хомута 
обеспечивает разворот без проскальзывания корпуса 
сквозь хомут. Устройство занимает положение (а), 
изображенное на рисунке. После этого разворот 
домкрата прекращается, так как этому препятствует 
плоскость забоя, но продолжается его раздвижка до 
активного прижатия щита к забою. Усилие раздвижки 
преодолевает силу трения между хомутом и корпусом

гидродомкрата, и корпус начинает выдвигаться из 
неподвижного хомута. При этом щит будет внедряться 
в забой, а реакция со стороны забоя передаваться на 
перекрытие, увеличивая его несущую способность, а 
гидродомкрат от действия дополнительного изгибающе
го момента будет разгружен.

Для отвода устройства от забоя рабочая жидкость 
под давлением подается в штоковую полость гидродом
крата. Он начинает сокращаться и разворачиваться по 
часовой стрелке до упора в перекрытие. При этом 
разворот заканчивается, происходит полное сокращение 
гидродомкрата, а его корпус вдвигается в хомут и 
устройство занимает исходное положение (б на рисунке).

Испытания устройства в составе крепи 3M130 
произведены в условиях пласта Байкаимского поля 
шахты "Полысаевская" в лаве № 62-бис.

До ввода в эксплуатацию противоотжимных уст
ройств наиболее распространенной формой отжима 
"вывала" являлась трапеция, высота которой при 
распространении в глубь массива достигала 1,0 м и 
более. Достаточно распространенной формой отжима 
являлось обрушение угля на всю мощность пласта.

Введение в эксплуатацию противоотжимных уст
ройств позволило свести к минимуму отжим угля, в 
1,5...2,0 раза снизить величины опускания кровли в 
бесстоечном пространстве и добиться улучшения 
состояния кровли.
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